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Warunki pracy -30°do +50° C
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BR3 -1-3-MMN - Konstrukcja i dach malowane proszkowo,
rotor wykonany ze stal i nierdzew nej 1.4301 (EN 10088).
BR3 -1-3-ONN - Konstrukcja cynkowana ogniowo, dach i
rotor wykonany ze stali nierdzewnej 1. 4301 (EN 10088).
BR3 -1-3-NNN - Konstrukcja, dach i rotor wykonane ze

stal i nierdzewnej 1.4301 (EN 10088).
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TRANSFORMATOR PS130 ¢ transformator 230/24V
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